ESENTIAL INAINTE DE A UTILIZA

Pentru a va asigura ca exploatati corect electropalanele IORI am compus mai jos o lista cu cele mai des intalnite
greseli in exploatarea si rezolvarile lor:

1) RESPECTATI REGIMUL DE UTILIZARE 50% / 50%

Nerespectarea regimului de lucru duce la supra-incalzirea electropalanelor si poate chiar sa rezulte in arderea
motorului.

Electropalanele IORI sunt echipamente de inalta calitate si pot fi exploatate o durata lunga de timp daca este
respectat regmiul de lucru recomandat de producator, anume:

Pentru fiecare ridicare si coborare, faceti o pauza echivalenta in timp. De exemplu:

Lucrati la o inaltime de 25 de metri si va ia 2 minute sa ridicati si sa coborati o sarcina -> faceti o pauza de 2
minute dupa fiecare ciclu de ridicare-coborare.

Lucrati la o inaltime de 40 de metri si va ia 5 minute sa ridicati si sa coborati o sarcina -> faceti o pauza de 5
minute dupa fiecare ciclu de ridicare-coborare.

2) UTILIZATI DOAR SURSE DE CURENT ADECVATE

Cea mai des intalnita cauza de defect |a electropalanele IORI este sursa neadecvata de curent: O sursa de curent
neadecvata poate sa duca la defectarea rapida a electropalanului.

Asigurati-va ca aveti o sursa buna de curent. Verificati tensiunea sa fie adecvata.
Asigurati-va ca grosimea cablului este suficienta pentru puterea motorului electropalanului dumneavoastra.

Utilizati doar prelungitoare industriale sau profesionale de capacitate suficienta. Nu utilizati prelungitoare
casnice.

Asigurati-va ca nu exista fluctuatii mari de tensiune.

Asigurati-va ca prelungitorul este desfasurat si nu in bobina (incolacit).

3) NU EFECTUATI NICI O MODIFICARE NEAUTORIZATA DE CRIANO

Absolut orice modificare pe care doriti sa o efectuati la electropalan trebuie autorizata in prealabil de catre
service-ul CRIANO sau preferabil efectuata de service-ul CRIANO.

Nu efectuati prelungirea cablului de comnada - acesta va duce la arderea franei electromagnetice !

Efectuati instalarea telecomenzilor in service-uri autorizate sau de catre personal specializat care preia
responsabilitatea montarii corecte.

Modificarea neautorizata a electropalanului sau a oricarei componente a acestuia va duce la pierderea garantiei.

4) CITITI ACEST MANUAL IN INTREGIME si PASTRATI-L LA INDEMANA

Asigurati-va ca ati citit si ati inteles riscurile utilizarii unui electropalan

Respectati masurile de siguranta mentionate in manual si respectati instructiunile de mentenanta si exploatare

5) NU SUPRASOLICITATI ELECTROPALANUL

Utilizarea electropalanelor pentru a ridica o sarcina mai mare decat cea pentru care a fost conceput va duce la
supra-solicitare, supra-incalzire si posibil la arderea motorului.

Asigurati-va ca utilizati electropalanul in conditiile in care acesta a fost conceput sa functioneze: respectati
sarcina maxima
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i Electropalan Tip

DM 200/1 - DT 200/1 -
DM 1501 VELOX

Manual de instructiuni de operare si mentenanta

Producatorul nu isi asuma responsabilitatea pentru accidente cauzate de faptul ca nu sunt respectate
instructiunile sau masurile de siguranta din acest manual.

Utilizatorul are in principal urmatoarele obligatii:
a. Prizafolosita este sigura si echipata cu un pol de impamantare compatibil cu cel al stecherului si sunt conectate
correct la un conductor PE izolat;
b. Sistemul de impamantare functioneaza eficient si sursa de current este conectata printr-un intrerupator diferential
magneto-termic cu sensibilitate ridicata (Id=0.03A)
c. Structurile si conditiile necesare sunt asigurate, pentru protectia impotriva riscului caderii unor incarcaturi.



ELECTROPALAN TIP DM 200/1 - DT 200/1 - DM 1501 VELOX

Caracteristici tehnice

MOTOR

Motor asincron , curent alternativ, frana pe disc cu auto-franare.
Nivel de protectie IP 55. Ventilatie externa.

Angrenaj cu reductor

C /1 CRIANO

Carcasa din aluminiu turnata sub presiune, Angrenaje cilindrice cu dinti elicoidali - Arbore montat pe rulmenti cu bile —
Lubrifiat pe viata. Palanul este echipat cu un comutator urgenta - pentru limita superioara de ridicare

DM 200/1 DT 200/1 DM 150/1 VELOX
Sarcind de lucru sigura Kg 200 200 150
Greutatea palanului Kg 37 36 40 * Motorul electric poate fi
. fabricat cu valori diferite ale
Viteza de ridicare m/mm 25 25 38 frecventei $i tensiunii:
Motor electric monofazic trifazig monofazid aceste caracteristici pot fi
citite pe placuta montat pe
Cerinte de putere kw 0,75 0,75 1,1 motor.
* Voltaj \% 230 230/400 230 Certificarile de zgomot si
presiune de sunet
* Frecventa Hz 50 50 50 . . .
Nivelul de presiune acustica
* Intensitatea curentului A 6,5 6,0/3,0 6,5 la pOZitia Operarii LPA
=69,0dB (A)
Viteza ax (arbore) rpm 1400 1400 1400 Nivelul de presiune acustica
LWA
Raport de reducere 1:26,60 1:26,60 1:19,0 =82.5dB (A)
Nivelul de vibratii:
i i-roti Mm 5 5 5
Diametru cablu anti-rotire accelerare sub 2’5 m/ s 2
Numarul de fire al cablului Nr. 133 133 133
Diametrul firelor mm 0,33 0,33 0,33
Valorea declarata a rezistentei la rupere kN 17 17| 17
Rezistenta unitara N/mm 1960 1960 1960
Lungime cablu M 25 25 40
Dimensiuni palan (Lx | x H) mm 510x320x385| 510x320x385 510x320x385




PLACUTE EXISTENTE PE UTILAJ

Utilizatorul are obligatia sa pastreze placutele si etichetele cu atentionari de pe palan lizibile si integrale intotdeauna:

PLACUTA CU MODEL SI SERIE

— C€ HOISTTYPE

mm SAFE WORKING LOAD

FACTORY NUMBER

V.le V. Emanuele IL 57/a
42020 Albinea (RE)

Tel.Fax 0522-597156-598138
MADE IN ITALY YEAR OF MANUFACTURE

PLACUTA CU DETALII TEHNICE ALE MOTORULUI

SINGLE-PHASE

O . O_.
officing]  ASYNCHRONOUS MOTOR officine T:gffs':g}r?n“:}:c;‘m'
IUHI FOR INTERMITTENT SERVICE ""“ oy eeam

S.L.R. 50% MADE IN ITALY

V | [ Hz|[prOTIPSS | [INsuL.cLAsseEF | [ PRroTIPS5 |

[ Al Al [ TveEar |

l kw| [ Al RPM | I YTl T o |
[ CAPACITOR uF | [___Hz | [ kw ]

STICKER "DANGER OF CRUSHING" (PERICOL DE ZDROBIRE)

STICKER" READ INSTRUCTIONS" (CITITI INSTRUCTIUNILE)
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INSTRUCTIUNI DE
INSTALARE

Electropalanul poate fi folosit in
urmatoarele moduri:
1. Atasat de un stalp special
furnizat de catre producator;
2. cu roti culisante si instalate pe
un suport (schela) complet cu sina de
culisare furnizata de producator si
montate in functie de nevoile
utilizatorului, cu containere de
contragreutate sau cu cleme pentru
ancorare (a se vedea paragraful de mai
WORKZONE __ | . jos "insta.larea cu suport"); '

: 3. fix pe o structura asigurata de
e \ WORK utilizator compatibila cu unitatea

A /" POSITION culisanta.

YES

ALL In acest caz, electropalanul poate fi:

Newton Kof a. fixat pe un stalp, cu clemele
furnizate, cu un diam. de 48 mm;

Fo 1570 160 b. instalat pe o sina culisanta

F 3099 316 compatibila cu unitatea de culisare.

Utilizatorul, care este in intregime
responsabil pentru utilizarea corecta a dispozitivului de ridicare, trebuie sa isi aminteasca urmatoarele instructiuni si
prevederi:

- Structurile portante construite de catre utilizator trebuie sa aiba o stabilitate si o capacitate suficienta pentru a
rezista fortelor exercitate de dispozitivul de ridicare sau suporturile acestuia in conformitate cu dimensiunile si
conditiile de imbinare, astfel incat solicitarile din aceste structuri sa fie tinute n limitele admise stabilite de standard
pentru diferite materiale. Pentru a permite efectuarea calculelor necesare, urmatoarele ilustratii arata fortele
exercitate asupra imbinarilor pentru diferitele cazuri implicate.

- Achizitionarea sau utilizarea unei masini incomplete, adica fara unul sau mai multe accesorii esentiale necesare
pentru siguranta sau instalare si stabilizare, face ca utilizatorul sa fie singurul responsabil de utilizare si elibereaza
producatorul de toata responsabilitatea n acest sens.

4. pentru a instala suportul 1anga schela tubulara metalica, trebuie reamintit ca articolul 57 din D.P.R. n. 15 din
07.01.1956 prevede ca utilizatorul trebuie sa dubleze numarul de suporti verticali. Pentru a facilita aceasta
operatiune, producatorul poate furniza o "CONEXIUNE A SCHELEI". Caracteristicile si actiunile exercitate asupra
acestor schele sunt indicate mai jos. In orice caz, utilizatorul este responsabil pentru instalarea armaturilor
corespunzatoare pe schela sau pentru a verifica capacitatea si stabilitatea.

INSTALAREA CU ATASARE LA UN STALP

Atentie!
1. Inainte de a porni electropalanul, asigurati-va ca cele 2 cleme reglabile (A) sut aliniate si
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CRIANO

stranse bine cu cheie
dinamometrica la 65 Nm. Clemele
(C) trebuie stranse cu cheie
dinamometrica la 45 Nm.
Introduceti cele doua stifturi de
sigurantd AR (B) pentru a bloca
suportul rotativ si pentru a
Tmpiedica scoaterea clemei de
rotire.

Pentru a infasura corect cablul, axul
tamburului trebuie reglat intr-o
pozitie perfect orizontal3, slabind
piulita de blocare si ajustand piulita (D). Dupa ce ati gasit pozitia corecta, strangeti din nou
piulita de blocare.

FORTE EXERCITATE:

TYPES Newton Kgf
F, 3082 315
F, -254 -26
Me 202Nm | 21 Kgm
E 7333 748
g 2027 299

INSTALAREA CU SUPORT
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FORTELE EXERCITATE ASUPRA ROTILOR CULISANTE

ALL
TYPES

F

Newton Kgf

2222 | 227
874 89
554 57
-793 -81

1

2

miMm|m
& |w

SUPORT CU O CAPACITATE DE 300 KG
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SUPORTUL ESTE ALCATUIT DIN:

- 2 cadre echipate cu brate inclinate;

« 1 bara culisanta pentru electropalan;

- 2 tije inferioare pentru conectarea cadrelor;
- 2 contragreutati cu capac.

Realizati urmatoarea procedura pentru a asambla diferitele parti si a instala suportul:

1.
2.

Deschideti partial bratele, rotiti cele doua cadre cu capul in jos si mentineti-le intr-o pozitie verticala. (Fig.1)
Rotiti sina cu capul in jos si introduceti-o in cele doua cadre, asezand-o si ajustand-o astfel incat cele patru cleme
sa se potriveasca perfect cu orificiile placilor corespunzatoare fixate pe sina; introduceti cele 16 suruburi si
strangeti-le folosind piulitele furnizate.

Rotiti suportul ihapoi in directia dreapta in sus, astfel incat acesta sa fie in pozitia sa de lucru si sa addugati cele
doua tije inferioare de legdtura. Fixati-le folosind cele patru piulite si suruburi. (Fig.2)

Deplasati suportul in pozitia exactd de lucru, care trebuie sa fie pe o suprafata plana si orizontala si care este
adecvata pentru sustinerea incarcaturilor enumerate si specificate in continuare in acest manual. (Fig.4 si 5).
Instalati containerele de contragreutate (furnizate de producator la cerere) pe laturile ramei in partea din spate.
Strangeti cu atentie suruburile de fixare.

Puneti 153 kg. material de contragreutate in fiecare containter pentru un total de 306 kg., dupa inchideti
containerele cu capac si lacat (Fig.3). Este strict interzisa umplerea cu lichide a contragreutatilor.

Daca doriti sa utilizati dispozitivul de ridicare fara contragreutati, trebuie sa va asigurati ca suportul este ancorat
corespunzitor, conform instructiunilor unui tehnician autorizat legal. in acest scop, acest manual ofera (vezi
fig.4) fortele asteptate pe suprafata rulmentului si reactiile pe ancoraje. Ancorarea trebuie realizata cu ajutorul a
doua cleme tubulare speciale cu inele (furnizate de fabricant la cerere) care trebuie amplasate la baza barelor
din spate.

Montati palanul pe sina de culisare (retineti ca aceasta operatiunea trebuie efectuata dupa atasarea
contragrutatilor sau ancorarea suportului) si instalati opritorul la capatul sinei.

Fig.2 Fig.3

FORTE MAXIME EXERCITATE DE SUPORT PE SUPRAFATA SINEI CU RULMENTI

Cazul 1: Suportul este fixat prin ancorare

IN ACEST CAZ UTILIZATORUL TREBUIE SA ASIGURE O FORMA DE ANCORARE SATISFACTOARE CONFORM
INSTRUCTIONILOR OFERITE SI ACEASTA TREBUIE EFECTUATA DE CATRE UN TEHNICIAN AUTORIZAT.

Pentru a satisface marja de siguranta ceruta in ceea ce priveste limita de rasturnare, este necesar sa se asigure o reactie
totala de ancorare verticala de 3140 N = 348 Kgf aplicata la partea din spate a bazei suportului, folosind cleme tubulare
speciale cu inele si lanturi speciale.



CJ CRIANO

WINCH FORCES ON THE BEARING

POSITION expressed In Newton
FORALL

Cazul 2: Suportul este fixat cu contragreutati

FORCES ON THE BEARING

S expressed in Newton

POSITION
FORALL
TYPES

Fig.5

Atentie! Pentru o abtine valorile exprimate in kgf, valorile exprimate in Newton se impart la 9,8.

Greutatea (proprie) containerelor Contragreutate de adaugat Greutate totala
(containere + contragreutate)

42 Kg. 306 Kg. 348 Kg.

INSTRUCTIUNI PENTRU UTILIZARE SI MENTENANTA SUPORT

1. Verificati ca sina sa fie aliniata perfect
orizontal.

2. Nu utilizati, Tn niciun caz, dispozitivul de
ridicare pentru ridicarea incarcaturilor in
pozitie non-verticala (vezi fig. 6).

3. Verificati periodic (la fiecare 15 zile) ca
suruburile de pe suport, containerele de
conteiner si ancorarea sa fie stranse.

10
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PORNIREA ELECTROPALANULUI

nainte de a efectua conexiunea la panoul de control electric, verificati dacd tensiunea de la retea corespunde
celei indicate pe placa motorului. in cazul verificdrii motorului trifazat, conectati randul sau triunghiul fiecirei
faze.

Utilizatorul trebuie sa furnizeze conexiunea electrica la palan cu ajutorul conductorilor izolati cu o sectiune
transversala adecvata si a unei prize multiple montate in amonte cu un comutator adecvat cu releu magneto-
termic diferential pentru a proteja impotriva supraincalzirii si contactelor indirecte. De asemenea, verificati daca
terminalul de Tmpamantare din priza este conectat la sistemul de impamantare.

Sectiunea transversala a cablului de alimentare trebuie dimensionata in functie de lungimea sa. (Fig. 1)

La momentul instalarii, verificati ca, atunci cand carligul sa coboare pana la punctul final al calatoriei, cel putin
trei rotatii de franghie sa ramana infasurate pe tambur. Cablurile nu trebuie sa fie derulate mai departe decat
acestea. Limita de desfacere este indicata pe coarda cu marcaj rosu.

Nu utilizati in nici un caz palanul pentru ridicarea incarcaturilor intr-o directie ne-verticala (Fig. 2).

Pentru a opri ridicarea atunci cand ruleaza de obicei, este suficient sa eliberati butonul utilizat. Daca este
necesara o OPRIRE DE URGENTA, apé&sati pentru a opri butonul rosu de oprire sau a deconecta imediat priza de
alimentare.

n timpul functiondrii verificati in mod constant faptul c3 franghia se infisoard corect pe tambur, bobina pe
bobind, fira incetinire sau suprapunere. in cazul in care nu se va desprinde franghia si se va intoarce corect,
tindnd coarda intotdeauna in tensiune (Fig. 3).

WARNING

CHECK LOAD VOLTAGE (230V)
SNGLESHAEE ASYRCHADMOLS MOTDR
INTERMITTENT SERVILE 30%

OHECK THE MACHINE'S EARTH CONNECTIDN
CROES-SECTION OF A WERE ACCDRDING TO THE

LENCHT OF THE POWER SUSFLY OABLE Fig 3
023 v
1 . o
=l 230 V. 0 ‘-';"‘Y/"\
‘TS A
s AN
Fig. 1 /A AN
NU
8. Este strict interzis ca incarcatura sa cada intr-un mod necontrolat.

9.

La intervale care sa nu depaseasca 15 zile, verificati:

Ca toate piulitele si suruburile de pe palan sunt stranse si suportul este fix;

b. Ca suportul este perfect orizontal : daca nu, re-ajustati;

Ca frana care tine incarcatura functioneaza corespunzator; daca este necesar re-ajustati in felul urmator:

11
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- scoateti carcasa motorului prin sldbirea celor patru suruburi autofiletante de
pe capacul ventilatorului;

- reglati spatiul de aer prin deblocarea surubului capului hexagonal "A" si rotiti
piulita "B": distanta "C" trebuie s fie cuprinsd intre 0,4 si 0,6 mm. in timp ce
motorul functioneaza, ventilatorul "D" trebuie sa se roteasca liber fara a
freca discul. Verificati daca frana functioneaza corect, apoi inlocuiti carcasa si
fixati-o cu suruburile (Fig.4).

10. Lafiecare trei luni, este obligatoriu sa se verifice starea cablului, astfel cum
este stabilita Tn anexa VI punctul 3.1.2. din Decretul Legislativ italian nr. 81
din 09/04/2008 si completati formularul atasat la sfarsitul acestui manual.
Urmatoarele figuri ilustreaza principalele exemple de deteriorare a franghiei si
cauzele care conduc la inlocuirea acesteia:

- (Fig. 5.1) Fire rupte pe mai mult randuri adicacente pe cablu (canelura rolei este prea
ingusta). Aceasta condtie necesita o inlocuire.

- (Fig. 5.2) Uzura mare si un numar mare de fire rupte. Frecarea sub tensiune de o
muchie ascutita. Aceasta conditie necesita o inlocuire imediata.

- (Fig. 5.3) Defectiune serioasa localizata cu firele din interiorul randurilor iesind afara
din cauza solitcitarilor repetate de tragere . Aceasta conditie necesita o inlocuire
imediata.

- (Fig. 5.4) Miezul franghiei iese in afara iar aceasta creste local diametrul cablului.
Aceasta conditie necesita o inlocuire imediata.

- (Fig. 5.5) Umflarea provocata de rotatia fortata din cauza unor caneluri prea inguste
sau un unghi de abatere prea mare. Aceasta conditie necesita o inlocuire imediata.

A Ar trebui sa fie necesara inlocuirea franghiei de otel, trebuie asigurati-va cu
maneci de aluminiu in conformitate cu STANDARDUL EUROPEAN UNI EN 14492-2 din
octombrie 2009, asa cum este indicat.

Aceasta operatiune necesita utilizarea unor echipamente specifice. La fel ca in cazul
tuturor lucrarilor de intretinere, inlocuirea cablurilor si a clemelor trebuie efectuata de
personal specializat.

A Verificati zilnic eficienta zavorului carligului, in caz de defect sau anomalie, este
necesar sa inlocuiti imediat carligul. (Fig. 6)

11. Nu utilizati 2 electropalane pentru a ridica o incarcatura (Fig. 7).

Fig.6
A, kL
i
-

Fig.7
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ELECTROPALAN TIP DM 200/1 - DT 200/1 - DM 1501 VELOX
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ELECTROPALAN TIP DM 200/1 - DT 200/1 - DM 1501 VELOX

1 Cadru palan 40 Cheie 6x6x18

2 Stalp de ancorare 41 Rotor

3 Clema fixare cadru 41 A Rotor DM 2001V

7 [Tambur cablu 42 A Ax transmisie

8 Rola culisanta 42 B Ax transmisie cu rotor

9 Rulment 47x17x14 42 C Ax transmisie cu rotot DM 2001V

10 Surub “U” pt. rotile culisante 43 Rulment 47x20x14

12 Rulment 52x25x15 44 Surub inbus (hex)

13 Ax tambur 4> Piulita inalta diam.12

15 Cheie 8x8x30 46 Arc pt. impingere disc

16 Garnitura 47x30x7 47 Arc ventilator

17 Manson protectie cablu 48 Unitate de rectificare

18 Manson sau clema ,U 50 Capac cutie placa condesatori

19 Cablu otel diam. 5 51 Cutie placa condesatori

20 Greutate pt. intins cablu S1A Cutie complete placa condesatori

21 Carlig 52 Cadru motor

22 Carcasa frontald a reductorului 53 Ventilator

23 Inel de siguranta int. diam.47 55 Clema atasare stalp de fixare

24 Rulment 47x20x14 56 Cui de siguranta

25 Distantier 57 Maner

26 Roata dintata Z-43 58 A Condensator 35 uF

26 A |Roata dintata Z-38 DM 2001V 58 B Condensator 40 uF

27 Rulment 35x15x11 58 C Condensator 60 uF

28 Pinion Z-10 = Invelis surub auto-filetant

28 A [Pinion Z-15 DM 200IV 60 Disc

29 Rulment 35x15x11 61 Bobina frana

30 Roata dintata Z-62 68 A Comutator trifazic 2 butoane + stop urgenta 30A
31 Inel de siguranta ext. diam.25 68 C Comutator 2 butoane + stop urgenta

32 Garnitura 69 Cheie 5x5x15

33 Carcasa din spate a reductorului 70 Comutator cu butoane 8C.

34 Prezon 70 C Comutator cu butoane cu stop de urgenta inauntru
35 A |Cadru motor cu stator si bobina DM-DT 200/I 71 Maneta comutare limitator

35 B |Cadru motor cu stator si bobina DM150/200V DM200IV 71 Arc de revenire maneta comutare limitator

36 Protectie motor 76 A Maneta microintrerupator stop limitator (trifazat)
37 Surub cu cap cilindric 8x35 74 A Microintrerupator complet stop limitator (monofazat)
38 Saiba 12x40 77

Microintrerupator complet stop limitator (trifazat)

14
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Rulment 52x25x15 78 Distantier

DIAGRAMA ELECTRICA MONOFAZATA PENTRU COMUTATOR CU
BUTOANE MECANICE CU STOP DE URGENTA

I |
| - -
1 i
Cie i I
| g A !
I l
|
Pl
N | ]
~ |
G \é}‘l | I
s e wal .-} (= i Il
] | |
1]
! | ! c | i
| // I NT i LA A "
I ' ~ C# 1 l
| 4w ! e i |
| 0 ! S i
| t | o il ) |
| ! I <
l > ! =
| ! ~(o— . PO
| | : - ==
| : . U
|
! ' ; aGu -
| /( | /*
T s
| |
| |
| 7
I J,\ | ol
| | |
| NN I
| i i o 1
' ke :
! .Eé w :
i ' uJI
i i a,
- i1
~/
- i
Pl = | Intrerupator butoane mecanice
MA | = | Motor monofazic cu auto-frana
S, - Buton - oprit
S, = Buton - sus
S, - Buton - jos
S, | = | Comutator limita superioara
C, = Condensator
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DIAGRAMA ELECTRICA MONOFAZATA PENTRU COMUTATOR DE VOLTAJ
REDUS, CU 2-BUTOANE MECANICE SI STOP DE URGENTA
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Line ;5?_. @
: =3

¥

I e L ettt

e —

= | Motor monofazic cu auto-frana

= Buton - oprit

= Buton - sus

- Buton - jos

= Comutator limita superioara

= Condensator

DIAGRAMA ELECTRICA MONOFAZATA PENTRU
COMUTATOR DE VOLTAIJ REDUS, CU 4-BUTOANE MECANICE
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POWER CIRCUIT A

| A —

CONTROL CIRCUIT A R R R B

A
JEL USRS
—_—A
FU1 {'.l’."':.
E_., _\\\__W._':..

LEGENDA: K 7 K ¥4

MA | = | Motor monofazic cu auto-frana B L
< = | Condensator &. Kﬁ% Kz +
S, = Buton - sus
S, = Buton - jos
S, = Comutator limita superioara
S, = Contactor linie butoane
S | = Buton - oprit

FU1 | = Siguranta - 1A

FU2 | = Siguranta - 4A
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C 1 CRIANO

DIAGRAMA ELECTRICA TRIFAZATA PENTRU
COMUTATOR CU 2- BUTOANE SI STOP DE URGENTA
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LEGENDA: |

Pl = | Intrerupator butoane mecanice
MA | = Motor trifazic cu auto-frana
S, = Buton - oprit

S, = Buton - sus

S, = Buton - jos

S, = Comutator limita superioara
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C s CRIANO

DIAGRAMA ELECTRICA TRIFAZATA PENTRU
COMUTATOR CU VOLTAJ REDUS CU 2- BUTOANE SI STOP DE URGENTA

POWER CIRCUIT A

CONTROL CIRCUIT

| LEGENDA: | K K.
MA | = | Motor trifazic cu auto-frana

- Buton - oprit

2 - Butoﬂ = jOS

S
S = Buton - sus
S
S

= Comutator limita superioara
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CJ CRIANO

DIAGRAMA ELECTRICA TRIFAZATA PENTRU
COMUTATOR CU VOLTAJ REDUS CU 4- BUTOANE

POWER CIRCUIT — A_
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LEGENDA: |

MA | = | Motor trifazic cu auto-frana
S, - Buton - sus
S, = Buton - jos
S, = Comutator limita superioara
S, = Contactor linie butoane
S | = Buton - oprit

FU1 | = Siguranta - 1A

FU2 | = Siguranta - 4A
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ESTE STRICT INTERZIS SA:

« Ridicati sarcini mai mari decat capacitatea nominala.

e Obtineti accesul la componentele interne ale ascensorului, fara a intrerupe mai intai alimentarea cu energie
electrica.

* Tineti mana sau atingeti ghidajul, maneta comutatorului de limitare sau céarligul de ridicare in timp ce ridicati sau
coborati sarcina, in special langa comutatorul de limitare sau tamburul de infasurare.

¢ Ridicati sarcini care nu sunt vizibile de catre operator si ca in timpul ridicarii sau al coborarii ar putea sa loveasca
alte parti Tn miscare sau lovirea unor parti fixe ale structurilor adiacente.

* Folositi dispozitivul de ridicare pentru a ridica oamenii. Accesul persoanelor in zona directa sub sarcina fara a
furniza semnul de avertizare necesar pentru incarcari suspendate.

e Ridicati incarcaturile in orice directie decat verticala.

¢ Ridicati incarcaturile care nu au fost echipate cu echipamente si sisteme de siguranta corespunzatoare.

e Lasati Tncarcaturile nesupravegheate.

e Apelati persoane straine pentru a utiliza dispozitivul de ridicare.

GARANTIE

Masina este garantata pentru 24 de luni de la data livrarii, cu conditia ca aceasta sa fie utilizata normal.
Producatorul se angajeaza sa inlocuiasca gratuit orice componente care prezinta defectiuni in materiale sau
manopera: orice alta compensatie va fi exclusa si toate cheltuielile necesare pentru inlocuirea pieselor vor fi
facturate clientului. Tn nici un caz nu este posibild inlocuirea utilajului. Aceasta garantie este invalidata automat
in cazul in care tehnicienii nostri de service in timpul verificarilor descopera modificari neautorizate sau
defectiunile cauzate de nerespectarea procedurilor de operare descrise in acest manual. Compania refuza
raspunderea in caz de avarie cauzata de supraincarcarea dispozitivului de ridicare. Garantia nu este valida pentru
partea electronica si nici pentru cablurile de otel.

SERVICE

Contactati personalul competent in cazul in care sunt necesare operatii speciale de intretinere care nu sunt suficiente
pentru echipamentul normal disponibil clientului.
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